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1 Allgemeines / BestimmungsgemaéaRer Gebrauch

Der Sensor RAS 400 S1 dient zur Bereichslberwachung im Innen- und Auflienbereich. Der
Sensor erkennt in einem definierten Erfassungsfeld statische und bewegte Objekte gemaR
Abschnitt 2 und I6st bei Erkennung eines entsprechenden Objekts ein Signal lber einen
potentialfreien Kontakt aus. Wahlweise kdnnen bis zu drei Entfernungszonen definiert
werden, die mit verschiedenen Funktionen belegt werden kénnen. Der bestimmungs-
gemalde Gebrauch setzt die Einhaltung der Wartungsintervalle voraus.

Varianten des RAS 400 S1

Erfassungs- Lage der Sensoren zur Steuereinheit
winkel
intern | intern + extern extern +
extern extern
7°x28° 7-1-INT | 7-2-INT | 7-1-EXT 7-2-EXT
45°%x38° 45-1-EXT 45-2-EXT

Verflgbares Zubehor:

- Akustisch-optischer Signalausgeber (AOS)

- Allwetterschutzdach

- USB-1.1-Kabel

- CD-ROM Software RangerConfigTool

- Kamerasystem Voyager 7" inkl. 7" TFT Monitor

- Geschirmtes Anschlusskabel (Lange bis 50 m frei wéhlbar)
- Pocket PC inkl. vorinstallierte Software

Bitte beachten Sie die Nutzungseinschrankungen im Abschnitt 2 (Sicherheitshinweise /
Nutzungsvoraussetzungen).

2 Sicherheitshinweise / Nutzungsvoraussetzungen

Bitte lesen Sie diese Bedienungsanleitung sorgféltig durch, bevor Sie den Sensor benutzen,
um eine ordnungsgemafle Nutzung und Funktion sicherzustellen.

Folgende Voraussetzungen fir die Nutzung des Sensors RAS 400 S1 sind zwingend zu
beachten:

e Der Sensor ist als 24 GHz FMCW Hochfrequenzsensor ausgepragt (ISM-Band) und
darf ausschliellich in folgenden Ladndern genutzt werden: Alle EU-Mitgliedsstaaten,
andere Lander auf Anfrage.
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e Der Sensor verfligt Uber eine CE-Zertifizierung (siehe Abschnitt 10), d. h. er erfillt die
damit verbundenen europdischen Normen. Naheres zur Normenkonformitat ist in
Abschnitt 9 aufgefihrt.

e Soweit eine Anbindung des Sensors an eine Maschinensteuerung jeglicher Art
erfolgt (mit dem Ziel der Einhaltung einer Kategorie [B, 1, 2, 3, 4] bei
sicherheitsbezogenen Teilen von Steuerungen/Maschinen nach EN 954-1), so obliegt
dem Nutzer die Uberpriifung der Konformitat des Gesamtsystems. Der RAS 400 S1
erfillt die funktionale Sicherheit programmierbarer elektronischer Systeme nach EN
61508 SIL 1 (Die Zertifizierung erfolgte durch den Hersteller selbst; Informationen
zum Prifungsumfang sind beim Hersteller erhaltlich).

e Der Hersteller kann nicht fir Schaden verantwortlich gemacht werden, die infolge
der Nutzung abweichend vom bestimmungsgemalien Gebrauch oder der Nicht-
beachtung von Sicherheitshinweisen und Warnungen oder der Verwendung
aulRerhalb der gesetzlichen Bestimmungen verursacht werden.

e Der Sensor erkennt in Abhangigkeit der Einstellung seiner Softwareparameter sowie
der Empfindlichkeit sowie der jeweiligen Objekteigenschaften unter Umstdnden
Objekte nicht. Dies betrifft insbesondere kleinere Objekte oder bestimmte
Materialien (z. B. Karton). Gute Erkennungseigenschaften besitzen zum Sensor
frontal positionierte elektrisch leitfahige Objekte (z. B. Metall) in einer ausreichenden
GroRe. In jedem Falle sind die (ber die mitgelieferte Software einstellbaren
Sensorparameter auf den jeweiligen Einsatzfall und die gewdinschte Objekt-
erkennung zu optimieren. Bitte wenden Sie sich hierzu vor der Installation an den
Hersteller, da diese Bedienungsanleitung die daflr notwendigen Informationen nur
teilweise beinhaltet.

e Das Erfassungsfeld des Sensors unterliegt je nach gewaéhlter Einstellung Toleranzen,
d. h. Objekte kdnnen entgegen dem Wunsch des Nutzers erkannt oder nicht erkannt
werden. Bitte wenden Sie sich hierzu vor der Installation an den Hersteller, da diese
Bedienungsanleitung die daflr notwendigen Informationen nur teilweise beinhaltet.

e Bei der Nutzung eines Allwetterschutzdaches ist der Sensor fir den Einsatz bei
Regen und Schnee geeignet. Es ist zu beachten, dass je nach Intensitdt von Regen
und Schnee die Reichweite und Objekterkennung des Sensors vermindert sein kann
oder bei extremen Wetterverhéltnissen eine bestimmungsgemalRe Nutzung nicht
mehr moglich sein kann.

e Im Nahbereich, d. h. bis zu einem Abstand von 20 cm vom Sensor, ist nicht in jedem
Fall eine sichere Objekterkennung gewaéhrleistet.

o Wartungs- und Reparaturarbeiten dirfen nur durch den Hersteller-Werksservice oder
einer speziell ausgebildeten Fachkraft ausgefiihrt werden. Als Ersatz- oder
Montageteile dirfen nur vom Hersteller freigegebene Teile verwendet werden.

e Bei Beschadigung der Sicherheitssiegel entféllt jeglicher Haftungs-, Gewaéhrleistungs-
oder Garantieanspruch.
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3 Installation

3.1

Personelle Qualifikation

Wird der RAS 400 S1 als sicherheitsbezogenes System im Sinne der EN-61508 eingesetzt,
darf die Montage und Installation ausschlieRlich durch geschulte micas-Mitarbeiter oder
andere geschulte Personen erfolgen, die Uber folgende Qualifikationen verfigen:

3.2

Erfahrung mit der Installation des RAS 400 S1.

Einweisung in das projektspezifische Sicherheitskonzept.

Ausbildung und Unterweisung bzw. Berechtigung, Stromkreise und Baugruppen
bzw. Systeme gemal} den aktuellen Standards der Sicherheitstechnik ein- und auszu-
schalten, zu erden und zu kennzeichnen.

Kenntnis der Bedienungsanleitung des RAS 400 S1 (dieses Dokument), insbesonde-
re der erlaubten Umgebungsbedingungen (Abschnitt 7) und der Schnittstellen /
Anschlussbelegung (Abschnitt 7.1).

Montage

Montagerichtung mit Offnungswinkel 7° horizontal, 28° vertikal oder umgekehrt bzw.
45° horizontal, 38° vertikal oder umgekehrt.

Der Bereich vor dem Sensor in Erfassungsrichtung muss frei von Hindernissen sein.
Einbauhdhe abhangig von der Applikation. Es ist darauf zu achten, dass die beiden
M12-Anschlisse (zweiter Sensor und USB) an der Steuereinheit zuganglich sind.
Befestigung mit Hilfe der Befestigungslaschen auf einer ebenen Flache, soweit
maoglich vibrationsfreie Montage beachten!

Die beiden Sensoren des RAS 400-7-2 S1 bzw. RAS 400-45-2 S1 sind gleichwertig;
die Richtungszuordnung ist beliebig.

Elektrischer Anschluss

Der elektrische Anschluss muss im stromlosen Zustand erfolgen!
Die Anschlussbelegung ist in Abschnitt 7.1 aufgefiihrt.
Reihenfolge des elektrischen Anschlusses:
a) Abschalten der Stromversorgung,
b) ggf. Anschluss des externen Sensors / der externen Sensoren an die Steuer-
einheit (M12-Kupplung),
c) Anschluss der Relaisausgdnge an die Kundenschnittstelle (siehe Tabelle unter
7.1), nicht benutzte Ausgange kénnen offen bleiben,
d) Anschluss der Betriebsspannung und des Schirms (siehe ,Technische Daten”
unter Punkt 7),
e) Einschalten der Stromversorgung.
Das Anschlusskabel der Sensoreinheit muss knickfrei verlegt und befestigt werden.
Optional kann das Kabel vor Ort konfektioniert werden (Kabelspezifikation auf
Anfrage).
Das Anschlusskabel fir Betriebsspannung und Relaisausgange kann bei Bedarf am
offenen Ende gekiirzt werden. Ein Offnen des Gehaduses ist nicht zuldssig
(Garantieverlust).
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Wird eine grofsere Schaltleistung gefordert als in den technischen Daten angegeben
ist, mUssen externe Leistungsschaltgerdte verwendet werden. Eine Uberlastung der

Relaiskontakte kann zu Fehlfunktionen oder zur Zerstérung des Sensors flhren.

Die Relaiskontakte sind mit einer Funkenldsch-Kombination vor Spannungsspitzen
geschitzt. Wird durch das RAS 400 S1-Relais ein weiteres DC-Relais oder eine
andere induktive Last geschaltet, empfiehlt sich zuséatzlich der Einsatz einer

Freilaufdiode zur Vermeidung von Hochspannungsspitzen.
Der Schirm des Anschlusskabels ist zur Erdung mit der Masse (PE) zu verbinden.

4 Inbetriebnahme und Test

Nach dem Einschalten der Spannungsversorgung ist der RAS 400 S1 betriebsbereit. Flihren
Sie eine Uberprifung lhrer Installation und eine Inbetriebnahme des Sensors anhand des

Inbetriebnahme-Plans' durch.

5 Konfiguration mit dem RangerConfigTool

Einstellungsédnderungen am RAS 400 S1

kénnen lber PC / Laptop mit der Konfigu-
rationssoftware ,RangerConfigTool” durchgefiihrt werden. Achtung: fir den Anschluss des

Laptops ist ein spezielles USB-Kabel erforderlich (RAS 400-USB).

5.1

Anzeigefenster

Starten Sie RangerConfigTool. Im
Meni ,Einstellungen” kénnen Sie
die Benutzersprache andern.
Waéhlen Sie ,Verbinden” im Anzei-
gefenster. Hinweis: Falls Sie
mehrere RAS 400 S1 angeschlos-
sen haben, kénnen Sie vor dem
Verbinden Uber die Rollbox unten
links die aktive Einheit (USBO,
USBT, ...) auswahlen.

Die Tafel in der Mitte des
Bildschirms zeigt die Entfernungen
an, die der Sensor misst; der
farbige Hintergrund zeigt an, ob
sich ein Objekt in der Zone ,Infor-
mation” (griin), ,Warnung” (gelb)
oder ,Alarm” (rot) der Sensoren
befindet.

Unter der Entfernungsmessung

werden der der Zone zugeordnete Schaltzustand (offen / geschlossen) der drei Relais
und bei installiertem AOS dessen Blinkrhythmus (aus / langsames Blinken / schnelles

Blinken / Dauerlicht) angezeigt.

' Siehe Anlage

RangerConfigTool Version 6.5

Datei  Einstellungen

[ Feleis1 | [ Relaiz2 | [ Relas |

FKanfiguieren

o

Trennen

Config2

Besnden
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e Durch Doppelklicken auf das micas-
Logo lasst sich ein Spektrallinien-
diagramm aufrufen. In diesem ist es
lhnen moglich, die Entfernung sowie
die Signalstarke des wahrgenomme-
nen Objektes abzulesen. Mit der
Lupe wird eine fir die aktuelle
Messung optimale obere Grenze
ausgewahlt. Die obere Grenze des
dargestellten Bereiches kann mit
Hilfe des Rollbalkens verschoben
werden. Mit dem darunter liegenden
Knopf kénnen Sie zwischen linearer
(,lin") und logarithmischer (,log"”)
Darstellung auswahlen. Es werden
bis zu zwei Maxima mittels eines
roten Balkens markiert. Der angege-

RangerConfigTool Yersion 6.5

Datei  Einstellungen

03 bl
|:s 5 2 bl
_ et = |

ot

ted
r

3 [15es —
162 == B ————— e
el |'| | H TR I A— o -
[ B 1et 1017 Bteti. fotzen Gen o [ ]
o - 30 3

R il il
o s e 5 e 11 2 13 14 s s 17 fa 19 20 i 2 55 2 £

2.6 m

)

| Relais 1 | | Relaiz 2 | ‘ Felaiz 3 ‘ Eﬂ D
‘ Konfigurieren | Trennen ‘
Conlig2 ‘ Beenden ‘

bene Wert gibt an, wie gut das Objekt flr den Sensor erkennbar ist. Auf der x-Achse
kdnnen Sie die Entfernung ablesen (0,7 - x-Wert).

e Um die Einstellungen des verbundenen RAS 400 S1

.Konfigurieren.
5.2 Konfigurationsfenster

Im Konfigurationsfenster koénnen die Ein-
stellungen des Sensors gedndert werden.
Mit dem Knopf ,Ubernehmen” ist es
maglich, geénderte Einstellungen in den RAS
400 S1 zu Ubertragen; diese Anderungen
bleiben bis zum Ausschalten des RAS 400
S1 giltig. Um Anderungen dauerhaft ins
Flash ROM zu schreiben, wahlen Sie
.Speichern”.

Mit ,OK" werden die Anderungen nicht-
dauerhaft Ubertragen, und das Fenster wird
geschlossen; mit ,Abbrechen” werden die
Anderungen verworfen. Wurden keine
Anderungen vorgenommen oder sind keine
neuen Einstellungen dauerhaft zu (bertra-
gen, so sind die jeweiligen Knopfe deakti-
viert.

Das Fenster hat drei Reiter:
.Zonen und Reaktionen”,
»Kalibrierung”,
~Wartung”.

zu andern, wahlen Sie

Konfiguration
Zonen und Reaktionen I Kahh"erung] Wartung I
Sensor 1 Aktive Sensoren
Zonen in m f xazlal?3 Sigr::l\m- Empfindlichkeit © Sensor 1
_ " Sensor 2
Bl [ Eicd i el el : ‘ & Beide
‘warhung 3.0 3 (T B e O o o
0= - Gleiche Z
[50 — el =] leiche Zanen
licto L . ¥ fiir beide:
Kein Obiekt rrroeeees - Sensoren
Sersor 2 Gleiche Aktionen
I fiir beide

Zaneninm  Relais Signal Empfindlichkeit

123 ol

e | =[cialalyeters B
Warnung 30 el rece : " gklpcl!?w?:lhchkeit
70 3: - V' fir beide

Sensoren

Infe MEEN T o

Kein Objekt T ecece

Sensoren

Aktionen-ssistent

Abbrechen

¢~ Schiieer

Rielais arbsitan als . o = e

Ubernehmen ok |
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In der Rubrik ,Zonen und Reaktionen” finden Sie unten rechts den Knopf ,Aktionen-
Assistent”, der als Einstellhilfe dient. In diesem Fenster haben Sie die Mdglichkeit, den
Zonen Relaisaktionen zuzuordnen. Es st moglich zwischen acht verschiedenen
Einstellungen zu wahlen. Nach der Wahl einer geeigneten Einstellung bestatigen Sie lhre
Auswahl mit ,,OK", damit diese gespeichert werden kann.

Oberhalb des Knopfes ,Aktionen-Assistent” kdnnen Sie die aktiven Sensoren waéhlen. Die
Einstellfelder flr einen nicht aktiven Sensor sind gesperrt.

Auf der linken Seite stellen Sie flr beide Sensoren ein, in welcher Entfernung die drei Zonen
beginnen sollen.

Rechts legen Sie fest, welche Ereignisse (,Objekt in Zone”) welche Aktionen (Offnen /
SchlieRen der Relais; Signal vom akustisch-optischen Signalgeber) hervorrufen. Zuséatzlich
kénnen Sie die Empfindlichkeit der Sensoren festlegen. Vergrofert man den Wert, so
werden auch kleinere Objekte erkannt; das System wird aber anfélliger fir unter Umstanden
nicht gewlinschte Auslésungen durch Bodenunebenheiten oder Objekte im Randbereich
des Erfassungsfeldes.

Unter den Sensoreinstellungen bestimmen Sie, welches Relais als ,Offner” bzw.
.Schliefser” arbeiten soll (Achtung: Zur Gewahrung funktionaler Sicherheit nach EN 61508
muUssen die Relais als Offner eingesetzt werden).

Die Abbildung zeigt eine Beispieleinstellung: Relais 1 bzw. Relais 2 6ffnet, wenn sich ein
Objekt in der Alarm-Zone des ersten bzw. zweiten Sensors befindet; ansonsten bleiben alle
Relais geschlossen. Befindet sich ein Objekt in der Info-, Warnung- oder Alarm-Zone von
Sensor 1, signalisiert der AOS (falls installiert) dies mit schneller werdendem Blinken / Ton
bis hin zum Dauerlicht/-ton. Auf Objekte im Erfassungsbereich von Sensor 2 reagiert der
AQS nicht. Werden auf der rechten Seite bei zwei aktiven Sensoren die ,gleichen Zonen”,
~gleichen Aktionen” und die "gleiche Empfindlichkeit” flr beide Sensoren aktiviert, so gelten
die Sensor-1-Einstellungen auch fir Sensor 2.

onfiguration

Unten rechts finden Sie den Knopf
.Aktionen-Assistent”, welcher als Einstell- bas _

hilfe dient. In diesem Fenster haben Sie die S e 105 |
Moglichkeit, den Zonen bestimmte Relais- faden

aktionen zuzuordnen. Sie kdnnen bis zu acht

Zonen und Heaktionen] Kalibrierung  Wartung I

verschiedene Einstellungen wahlen. Besta- b

tigen Sie lhre Auswahl mit ,0K"”, damit

diese gespeichert wird. -,
wiederherstellen

In der Rubrik , Kalibrierung” gibt es die Modi

1 sec: Frontend 1 defekt/aus [Dauer: unbekannt) -~ e
" H " 2 Frontend 1 defekt/ D bekarnt EEEE) L=EEm
~manuell” und ,automatisch”. Der RAS 400 552 rtend et/ D sk e \—I
. . . . . E min, 13 sec: Unterspannung (0 auer. unbekannt]
S '] Wi rd a b Werk ka | i brle rt au Sg e | |efe r‘t E ne E min, 25 sec: Frantend 1 defekt/aus [Daver: 0 sec) Fehlerlag speichem
2 h. 38 min, 36 sec: Frontend 1 defekt/aus [Dauer: 1 sec)
H H H H 2 h, 49 min, 25 sec: U D bek.
erneute Kalibrierung ist nur bei Austausch 2 i 48 e Formere T Gkt e o0 _
. . " . 2 h, 53 min, 28 sec: Frontend 1 defekt/aus [Dauer: 0 sec) b Fehlerlog lgschen
einzelner Sensoren erforderlich. Fir die

Durchfihrung kontaktieren Sie bitte lhren
Servicepartner unter info@micas.de oder

(bemehmen 0K

Abbrechen

-8-
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+49 (37298) 309-0. Fir weitere Speichereinstellungen bzw. Fehlerbehebungen in der Rubrik
~Wartung” stehen wir Ihnen ebenfalls zur Verfligung.

Unter ,Wartung” ist es méglich, die von Ihnen ausgewahlten Einstellungen zu laden bzw. zu
speichern. Mit dem unteren der drei Kndépfe ist es maoglich, die Grundeinstellungen
wiederherzustellen. Im nun erscheinenden Fenster konnen Sie wahlen, ob die Kalibrier-
Grundeinstellungen (bertragen werden sollen. Aktivieren Sie diese Option nicht, wenn die
Sensoren richtig kalibriert sind, da sonst die Kalibrierung verloren geht.

Der RAS 400 S1 fuhrt permanent Selbsttests durch und speichert im Betriebslog
Veranderungen des Betriebszustandes ab. Das Loschen des Betriebslogs ist durch ein
Passwort geschutzt.

Oben rechts finden Sie einen Knopf, Uber den Sie mittels einer Passwortabfrage in den
Expertenmodus gelangen (das Passwort vergeben wir auf Anfrage). Im Expertenmodus
dargestellten Spektralliniendiagramm kdnnen Sie die Schwellwerte einstellen bzw.
verandern.

Nebenstehende Abbildung zeigt folgende

Beispieleinstellung: in einer Entfernung von s Schwelierte
. . lendung
0,60 m bis 3,60 m soll die Messung erfolgen. - Ein
.Stérende” Objekte im Bereich Uber 3,60 m i
werden ausgeblendet. aeeon]
* Intem
" Extem
Durch Klicken auf den darunter liegenden Hysterese
Knopf wird das aktuelle Spektrum angezeigt. 05 2 m ‘ ‘ Samemmssmsse=v
Schwellwerte kénnen Sie mit der Maus direkt S pekiren pro ki Lol o
. . . . . . Messung | 4[31:1880m DR =
ins Diagramm elnze_lchnen ode_r mit H||f¢ der o e e
beiden Felder bestimmen. Mit dem Linken . —
I . . . . . . EIIUNgEn pro .
lasst sich die Spektrallinie auswahlen; im Ausgabe R
N . T_‘l Defaultwerte neu
rechten Feld koénnen Sie den Schwellwert : i = fwoon = laden
e I n Ste | | e n. LEDs Einzelwerteinstelung
- 'E“tf'" Parameter Wert
. . . . . f Blinken ( - 0.000 o
Um den Empfindlichkeitsbereich zu erweitern, firkend —| | 3] o« |

verdndern Sie die Schwellwert-Multiplikatoren.
Soll der Bereich nach oben erweitert werden, ist der linke Wert zu verringern. Um den
Empfindlichkeitsbereich nach unten zu erweitern, muss der rechte Wert erhéht werden.

Auf der linken Seite besteht die Moglichkeit, mittels des Hysteresenwerts den
Toleranzbereich bezlglich der Grenzen einer Erfassungszone zu verédndern. Zusatzlich kann
die Spektrenanzahl pro Messung eingestellt werden (je hoher die Anzahl, desto hdher ist die
Tragheit gegen Veranderungen, aber desto stabiler ist der Wert). Bei der Auswahl einer
hohen Messungsanzahl pro Ausgabe wird der Wert stabiler. Eine Stdrausblendung ist nur
dann einzustellen, wenn bei der Messung Probleme durch andere 24 GHz-Quellen auftreten
(z.B. ein zweiter RAS 400 S1).

Die Einzelwerteinstellungen sollten nur in Absprache mit der micas AG verandert werden.

-9-
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Mit ,,OK™ wird der Dialog , Experteneinstellungen” verlassen.

6 Troubleshooting

Der Sensor erkennt keine Hindernisse:

Stromversorgung Uberprifen.

Empfindlichkeit erhéhen (Konfigurieren / Alarmeinstellungen).

Einstellung der Zonen und der aktiven Sensoren Uberprifen (Konfigurieren/Zonen
und Reaktionen).

Der Sensor erkennt Hindernisse, obwohl im Erfassungsbereich keine Objekte vorhanden

sind:
[ ]

Montageposition prifen (zu flach Uber dem Boden? Stark reflektierende Objekte
seitlich des Erfassungsbereichs?).

ggf. den Sensor leicht nach oben geneigt montieren.

Empfindlichkeit reduzieren.

Das Tool meldet beim Verbinden , Kein Sensor an USBx gefunden”:

Stromversorgung des Sensors Uberprifen.

USB-Verbindung Uberprfen.

USB-Treiber installieren (im Gerdtemanager muss bei angeschlossenem RAS 400 S1
das Gerat USB-Controller / USB Serial Converter Device angezeigt werden).

den Geratemanager starten und durch Doppelklick in USB-Controller / USB Serial
Converter das Fenster "Eigenschaften von USB Serial Converter" 6ffnen, im Reiter
"Advanced" den Haken bei "Load VCP" deaktivieren.

Die Messwerte im Anzeigefenster stimmen nicht:

Kalibrierung tberprifen (Konfigurieren / Kalibrierung).

Mehrere Objekte im ,Sichtfeld” des Sensors, deren Abstdnde weniger als 70 cm
voneinander entfernt sind, kdnnen als ein Objekt erkannt werden; dessen Entfernung
wird wenige Dezimeter zu hoch angegeben.

Abstéande unter 1,8 m werden unter Umstanden nicht korrekt angegeben.

Die Relais 6ffnen sich nicht, wenn das Objekt die Zone wieder verlasst:

Dies ist kein Fehler. Werksseitig ist eine Hysterese von 50 cm eingestellt, um die
das Objekt aufderhalb der Zone liegen muss, damit die flr die Zone eingestellte
Aktion beendet wird.

Aktionseinstellungen fiir die Zonen Uberprifen (Konfigurieren / Zonen und Reakti-
onen).
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7 Technische Daten

Sensor:

Messprinzip: FMCW HF Sensor

Frequenz: 24,125 GHz + 125 MHz gemaly EN 300 440
HF Leistung (EIRP): ca. +20 dBm

Entfernungsaufldsung: ca. 70 cm

Auflésung (interpoliert): ca. 10 cm

Reaktionszeit: <0bs

Erfassungsbereich:

0,20 — 20 m (RAS 400-7-1/2 S1) bzw. 0,20 - 8 m (RAS 400-
45-1/2 S1), einstellbar in 3 Zonen

Erfassungswinkel:

7° x 28° (RAS 400-7-1/2 S1) bzw. 45° x 38° (RAS 400-45-
1/2 S1)

Schnittstellen:

Betriebsspannung:

10-30VDC,24VAC +10%

Stromaufnahme: < 500 mA, abhéngig von Konfiguration und
Betriebsspannung
Ausgéange. 3 x Relais, potentialfreie Kontakte, max. 42V / 0.6A

PC-Interface:

USB

Kabel und Steckverbinder:

Stromversorgung, Relais-Aus-
gange:

Lange: 3 m

Kabel: 8 x 0,25 mm2 geschirmt

Anschluss Steuereinheit: fest angeschlossen
Anschluss Maschinensteuerung: Aderendhtlsen

Verbindung Steuereinheit /
Sensoreinheit:

Lange: 3 m/5 m (andere Ldngen auf Anfrage)

Kabel: 5 x 0,174 mm?2 geschirmt

Anschluss Steuereinheit: 5-poliger M12-Steckverbinder
(Stecker an der Steuereinheit, Kupplung am Kabel)
Anschluss Sensoreinheit: 5-poliger M12-Steckverbinder
(Stecker an der Sensoreinheit, Kupplung am Kabel)

USB: Lange: 3 m
Kabel: 4 x 0,25 mm2 geschirmt (0. a., Standard-USB-Kabel)
Anschluss Steuereinheit: 5-poliger M12- Steckverbinder
(Stecker am Kabel, Kupplung an der Steuereinheit)
Anschluss PC: Standard-USB-Stecker (Typ A)

Gehause.

Steuereinheit:

Mafde: 101 x 151 x 60 mm,
Material: ABS grau
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Schutzgrad: IP66

Externer Sensor: MaflRe: 101 x 151 x 60 mm (RAS 400-7-2 S1) bzw.

63 x 97 x 38 mm (RAS 400-45-1/2 S1),

Material: ABS grau

Schutzgrad: IP66 (RAS 400-7-2 S1) bzw. IP65 (RAS 400-45-
1/2 S1)

Umgebungstemperatur: -20 °C bis 60 °C

7.1 Schnittstellen / Anschlussbelegung

Stromversorgung: 10-30V DCoder 24V + 10% AC,
Stromaufnahme < 500 mA,
Anschlusskabel an der Steuereinheit

Ausgangssignale: 3 x potentialfreier Relaiskontakt,

Zuordnung der Relais zu den Erfassungszonen beliebig per
Software einstellbar,

Schaltleistung max. 42V /0,5 A,

Anschlusskabel an der Steuereinheit

USB: USB-1.1-Anschluss,
Anschlussbuchse 5-polig M12 an der Steuereinheit,
mit Blindstopfen

Sensor: Anschluss flr Sensoreinheit,
Anschlussstecker 5-polig M12 an der Steuereinheit

Das Anschlusskabel der Steuereinheit besitzt folgende Anschlussbelegung:

weif} Betriebsspannung -/ ~
braun Betriebsspannung + / ~
grun, gelb Relais 1

rosa, grau Relais 2

blau, rot Relais 3

schwarz Schirm/Masse

7.2 Erfassungsbereich

Der Erfassungsbereich eines Sensors bildet eine asymmetrische Keule gemald folgender
Tabelle:

Modell RAS 400-7-1 S1 und -2 ST | RAS 400-45-1 S1 und -2 S1
Offnungswinkel horizontal (ca.) 7° 45°
Offnungswinkel vertikal (ca.) 28° 38°
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Lange des Erfassungsbereichs | von 0,20 bis 20 m von 0,20 bis 8 m
Lange des Einstellbereichs von 1,80 bis 20 m einstell- | von 1,80 bis 8 m einstellbar
bar

28° vertically
7° horizontally

Detectionrange 0.2 ... 20 m

RAS 400-7-1/2 S1

45° horizontally

Detection range 02..8m) 38° vertically RAS 400-45-1/2 S1

8 Wartung, Reparatur und Pflege

Bei Einsatz des RAS 400 S1 in Anwendungen, bei denen eine funktionale Sicherheit nach
EN 61508 SIL1 gefordert wird, sowie in allen sonstigen Anwendungen, ist eine regelmaliige
Wartung zwingend vorgeschrieben. Die Wartung muss 1-mal jahrlich, spatestens jedoch
nach 5.000 Betriebsstunden stattfinden (unter Beachtung der Punkte 8.1 und 8.2).

Bei Uberschreitung des Wartungsintervalls kann die Einhaltung der funktionalen Sicherheit
nicht mehr gewahrleistet werden. Der Gewaéhrleistungsanspruch erlischt in diesem Fall auch
bei allen sonstigen Anwendungen. Fir die rechtzeitige Planung der Durchfihrung der
Wartung ist der Betreiber der Anlage verantwortlich.
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8.1 Befugtes Personal, Ausriistung

Die Wartung muss durch den micas Werkskundendienst oder durch autorisierte
Servicepartner erfolgen. Servicepartner missen durch eine spezifische Wartungsschulung
durch die micas AG ausgebildet werden.

Wartungstatigkeiten und Mafl3nahmen:

Wartungstatigkeit Mafinahme im Fehlerfall
1 | Uberprifung des RAS 400 S1 auf mechanische Be- Austausch, falls

schadigungen: erforderlich

- Gehéuse

Anschlusskabel
fester Sitz der Stecker
Garantiesiegel

2 | Konfiguration speichern (Originalkonfiguration des

Kunden)
3 | Logfile sichern und auf kritische Fehler Gberprtfen, Fehleranalyse, ggf. Konfi-
Prafung der Betriebsstunden seit letzter Kalibrierung guration anpassen oder
Austausch
4 | Uberpriifung der Funktion: Uberpriifung der Einstel-

- Objekterkennung mit Radarreflektor in den lungen, ggf. Austausch

kundenspezifisch eingestellten Grenzen

- Uberprifung der Funktion aller Ausgangssignale
(Relais, ggf. AOS)

5 | Uberpriifung der Kalibrierung: Neu-Kalibrierung mit Ra-
darreflektor durchfihren

- Entfernungsmessung mit Radarreflektor in einem
definierten Abstand von 3 m (0. a. je nach Anwen-
dung)

- Abweichung muss < 0,2 m sein

6 | Logfile im Sensor I6schen

7 | Konfiguration nochmals speichern (falls wahrend der
Wartung geandert)

8.2 Dokumentation
Die Wartung ist in Form eines Serviceprotokolls mit folgenden Punkten zu dokumentieren:

- Datum.

- Seriennummer.

- Betriebsstunden (aktuell / seit letzter Wartung).
- Dokumentation aller 0. g. Punkte.
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- Gesichertes Lodfile. i
- Gesicherte Konfiguration (Original und ggf. Anderung).

Das Wartungsprotokoll ist vom Serviceingenieur und vom Kunden zu unterschreiben.

Der Sensor muss zur Sicherstellung der bestimmungsgemalien Funktion in einem
Serviceintervall von 12 Monaten (bei max. 5000 Betriebsstunden innerhalb der 12 Monate)
einer Wartung durch den Hersteller-Kundendienst oder einer speziell ausgebildeten
Fachkraft unterzogen werden.

Der Sensor ist vor grobem Schmutz zu schitzen.

9 Normen

Der RAS 400 S1 erfillt folgende Normen:

Richtlinie 99/05/EG (R&TTE Richtlinie)
EN 300 440 (Funkanlagen mit geringer Reichweite)

Richtlinie 89/336 EWG (EMV Richtlinie)
EN 61000-6-2/08.2002 (Storfestigkeit von Geraten im Industriebereich)
EN 61000-6-3/08.2002 (Stéraussendung von Geradten im Wohnbereich,
Geschafts- und Gewerbebereich)
EN 61000-3-2/12.2001 (Oberwellen)
EN 61000-3-3/05.2002 (Spannungsschwankungen und Flicker)

EN 61508, SIL 1: Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/
programmierbarer elektronischer Systeme

EN 60721-3-7: 1995 Klasse 7M3 (Mechanische Umweltbedingungen)

Gepruft nach Richtlinie 95/54/EG (KFZ EMV Richtlinie) (ohne Zertifizierung)
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10 Zertifikate

10.1 Konformitatserklarung zur EN 61508 SIL1*

s i

Konformititserkldrung zur EN 61508 SIL 1
Daclaration of Canferrnity 10 the EM 61508 SIL 1

o AAS 400 51

*Die Konformitatsprifung erfolgte durch den Hersteller selbst.
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10.2 EG-Konformitatserklarung

T
it e

EN 6100032 / 122001

EG-Konformitatserklarung
EC-Declaration of Conformity

Nr. 1999/5EG

re

Nr. BR/BIBEWG

EN 61000-6

Storaussend

Hinweis:

Alle technischen Angaben und Hinweise in dieser Bedienungsanleitung wurden mit grofter
Sorgfalt erarbeitet. Trotz vielfaltiger Kontrollen sind Fehler nicht ganz ausschliel3bar. Es
konnen weder eine Garantie noch eine juristische Verantwortung oder irgendeine Haftung
tdbernommen werden fir Folgen, die auf fehlerhafte Angaben zurlickgehen.

NN

Ried Systemn Electronic GmbH

Ricd System Flectronic GmbIT
Glonner Str. 15

85640 Putebrunn

Tel: 0049 (0) 89 462 364 -0
Fax: 0049 () 89 462 364 - 30
Fmail: info@ricd.de
www,ried.de
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Anlage der Bedienungsanleitung: Inbetriebnahme-Plan RAS 400 S1

Wird der RAS 400 S1 als sicherheitsbezogenes System im Sinne der EN-61508 eingesetzt, muss die
Montage und Installation ausschliefRlich durch micas-Mitarbeiter oder andere geschulte Personen
erfolgen, die lber folgende Qualifikationen verfigen:

- Erfahrung mit der Installation des RAS 400 S1.

- Einweisung in das projektspezifische Sicherheitskonzept.

- Ausbildung und Unterweisung bzw. Berechtigung, Stromkreise und Baugruppen bzw.
Systeme gemaél den aktuellen Standards der Sicherheitstechnik ein- und auszuschalten, zu
erden und zu kennzeichnen.

- Kenntnis der Bedienungsanleitung des RAS 400 S1, insbesondere der Anschlussbelegung
und der Umgebungsbedingungen.

Checkliste 1: Installation

Allgemein
. . Gerat frei von sichtbaren . .
Sichtprifung Beschadigungen: [(lja [nein
Seriennummer Seriennummer des Sensors: |
Alle Schrauben fest angezogen / Gerét . .
fest montiert: [lia Cnein
Montage Uberpriifen Sie, ob mit der Montagehéhe
und der Ausrichtung des Sensor-Erfas- Clia [nein
sungsfeldes die Uberwachungsaufgabe J
gewabhrleistet ist.
Erfassungsfeld im Normalfall frei von . .
Hindernissen: [lia Dnein
Erfassungsfeld Uberpriifen Sie, ob die Beschaffenheit
des Untergrundes geeignet ist (frei von [lja [Inein
stark reflektierenden Oberflachen):
Elektrischer Anschluss
...................... Vv
Spannungsversorgung ]
(braun / weit) Spannung: [JAC
[]DC
[ ]induktiv
Vom Relais geschaltete Last: [ ] kapazitiv
Relaislast [ ]ohmsch
Einhaltung der Grenzwerte flr die , ]
Relaisbelastung: [1ia [nein
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Externer Sensor angeschlossen: []ja [Inein

Anschluss des

t S . . Kabellange: ............. m
externen sensors Kabellange (héchstens 50 m): ' .
[lja [Inein

Vor der Betriebsprifung ist die Art des Objekts festzulegen, die das kleinste Radarsignal erzeugt
und in der Applikation vom RAS 400 S1 erkannt werden soll (z.B. Person (Erwachsener, Kind),
KFZ...). Die Empfindlichkeit des Sensors / der Sensoren ist so einzustellen, dass bei freiem
Erfassungsbereich keine Auslésung erfolgt (d.h. einige Stufen niedriger als die kleinste
Empfindlichkeit, bei der Auslésungen erfolgen).

Fir alle relevanten Zonen ist zu Uberprifen, ob das oben festgelegte Objekt die gewdilnschten

Reaktionen (Relaisstellungen) hervorruft (in Checkliste 2 dokumentieren). Dies ist, soweit mdglich,
iiber die Gesamtlénge der jeweiligen Zone zu priifen.?

Checkliste 2: Funktionstest

Objektart | e
Alarm-Zone []OK
Warnung-Zone []OoK
Sensor 1
Info-Zone []OoK
Erfassungsbereich frei von Objekten []OK
Alarm-Zone []OK
Warnung-Zone []OK
Sensor 2
Info-Zone [JOK
Erfassungsbereich frei von Objekten [Jok

? Auf der beiliegenden CD befinden sich die Konfigurationsdateien TestSensor1.ras und TestSensor2.ras, bei
denen fiir den jeweiligen Sensor der Alarm-Zone das Relais 1, der Warnung-Zone das Relais 2 und der Info-Zone
das Relais 3 zugeordnet ist. Offnen Sie diese Dateien mit dem Ranger Config Tool und Gbernehmen Sie die
Werte auf den RAS 400 S1, um auf bequeme Weise die Sensoren zu testen.
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Erfolgt eine der gewilinschten Reaktionen nicht innerhalb von 0,5 Sekunden, so ist der gesamte
Funktionstest mit gednderter Einstellung (Empfindlichkeit, ggf. Schwellwerte) zu wiederholen. Lasst
sich keine Einstellung finden, bei der die gewdinschten Auslésungen erfolgen, bei freiem
Erfassungsbereich jedoch keine Auslésung erfolgt, so gilt der Funktionstest als nicht bestanden. Dies
ist zu dokumentieren.

Nach Beendigung des Tests sind die Einstellungen des Sensors dauerhaft im Flash ROM zu speichern

und in Checkliste 3 einzutragen sowie die Konfigurationsdatei zu speichern. Diese Datei (ausgedruckt
oder auf Datentrdger) ist Teil der Dokumentation der Validierung.

Checkliste 3: Konfiguration

Entfernung (m) Relais 1 Relais 2 Relais 3 Empfindlichkeit

Alarm
Warnung
Info

kein Objekt

Alarm Gleiche Aktionen
Warnung fir beide Sensoren

Info ]

kein Objekt

§chﬁe8er
Offner

Inbetriebnahme durchgeflhrtam ...
durch

Unterschrift
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